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조립하기 코드론Ⅱ 조립하기

1 코드로더와 본체 조립

규격
1.2 X 3

(아두이노를 사용하지 않는 분들은 코드로더 조립을 하지 않고 3번부터 진행하셔도 됩니다.)
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조립하기 코드론Ⅱ 조립하기

2 코드로더와 본체 케이블 연결
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조립하기 코드론Ⅱ 조립하기

3 프로펠러 가드와 본체 조립

규격
2 X 6
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조립하기 코드론Ⅱ 조립하기

4 전방 센서 끼우기 / 센서 보드와 쉘 조립

규격
1.2 X 3

* 전방 센서를 끼우기 전,

   필름을 떼어냅니다.



6

조립하기 코드론Ⅱ 조립하기

4 전방 센서 끼우기 / 센서 보드와 쉘 조립

규격
1.2 X 5
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조립하기 코드론Ⅱ 조립하기

5 센서 보드와 쉘 케이블 연결 * 케이블의 방향에 주의하여 연결해주세요.

빨간색이

오른쪽으로

빨간색이

왼쪽으로 W W W W W R 

R W W W W W
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조립하기 코드론Ⅱ 조립하기

6 센서 보드와 본체 케이블 연결
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조립하기 코드론Ⅱ 조립하기

6

코드로더 센서 보드

센서 보드와 본체 케이블 연결
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조립하기 코드론Ⅱ 조립하기

센서 보드와 본체 연결7
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조립하기 코드론Ⅱ 조립하기

* 측면 센서 : 별매품

* 전방 센서 : 기본 구성

* 측면 센서 : 별매품

4 3방향 센서 끼우기 / 센서 보드와 쉘 조립

규격
1.2 X 3

* 전방·측면 센서를 끼우기 전, 필름을 떼어냅니다.

* 측면 센서는 별매품 입니다.
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4 3방향 센서 끼우기 / 센서 보드와 쉘 조립

규격
1.2 X 5

조립하기 코드론Ⅱ 조립하기
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조립하기 코드론Ⅱ 조립하기

5 센서 보드와 쉘 케이블 연결 * 케이블의 방향에 주의하여 연결해주세요.

빨간색이

오른쪽으로

파란색이

오른쪽으로

파란색이

오른쪽으로

파란색이

왼쪽으로

파란색이

왼쪽으로

빨간색이

왼쪽으로
W W W W W R W W W W W B

R W W W W W B W W W W W
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6 센서 보드와 본체 케이블 연결

조립하기 코드론Ⅱ 조립하기
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