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드론브릭 가이드



드론브릭으로허밍버드제어하기

드론브릭 설치하기

허밍버드실습전아래의사항을꼭확인해주세요.

1)드론브릭을사용하기받기전에서비스지원기종및

운영체제를 확인해주세요.

2) 스마트폰과조종기의연결을위해서OTG케이블이

필요합니다.

※ 드론브릭 지원 사양 : 안드로이드 OS 버전 4.4 이상



1. 드론브릭어플리케이션을설치하기

1) 스마트폰의앱스토어 에서 “드론브릭” or “DroneBrick”으로 검색합니다.

(또는 교육 & 기술지원 사이트(robolinksw.com)에서 다운로드 받을수 있습니다. )

2) 검색된 다음 애플리케이션을 설치합니다.

3) 설치된 애플리케이션을 실행하여 다음과 같은 화면이 나오면 정상적

으로 설치된 것입니다.

DroneBrick

DroneBrick



2. 조종기를코딩모드로바꾸기

- 코딩 모드는 사용자가 직접 코딩하여 드론을 제어할 수 있는 모드입니다.

스마트폰(안드로이드)에서 사용 가능한 어플리케이션을 제공하고 있습니다.

스마트폰(안드로이드)에서코딩모드로진입하기–스마트폰앱을사용할때

①OTG 젠더를 스마트폰 포트에 연결합니다.

②USB 케이블을 OTG 젠더에 연결합니다.

③마이크로 5핀 단자를 조종기의 포트에 연결합니다.

④조종기가 위 화면처럼 변경된다면 코딩 모드로 변경 완료된 것을

확인할 수 있습니다.

OTG 케이블

※ OTG 케이블은제공되지않습니다.

USB 케이블



3. 드론브릭기본사용가이드

1) 회면구성및각영역

2) 상단바영역

드론브릭
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3) 블록영역



4) 코딩영역

코딩영역버튼



5) 상태표시창영역



드론브릭으로허밍버드제어하기

허밍버드 실습예제



1. 허밍버드띄우기예제

- 이륙하고 5초간 호버링 후 착륙하기

5초

이륙부터 5초간 호버링 -> 착륙

①이륙 ②5초대기 ③착륙

드론브릭



2. 허밍버드전진시키기예제

- 이륙하고 1m/s의 속도로 2초간전진하고 정지후 착륙하기

이륙부터 4초간 비행 -> 1m/s의 속도로 전진 (X축의 + 방향) -> 2초기다린 후 착륙

①이륙 ②4초대기 ③전진(1m/s) 설정 ④2초전진 ⑤착륙

드론브릭



3. 허밍버드조합동작예제

이륙 -> 2초간 1m/s로 우측 이동 -> 2초간 1m/s로 전진 -> 착륙

①이륙 ②우측이동 ③전진이동 ④착륙

- 이륙하고 우측으로 1m/s의 속도로 2초간 이동후 방향을 바꿔 1m/s의 속도로

2초간전진후 정지한 다음 착륙하기

드론브릭



4. 허밍버드가일정한각속도로회전하는예제

- 허밍버드가 이륙한 후 45deg/s의 속도로 90도회전한 다음 1m/s의 속도로

2초간 전진후 착륙하기

이륙 > 45deg/s 의 속도로 2초간 회전 >1m/s의 속도로 2초간 전진 > 착륙

1m/s

45deg/s

①이륙 ②회전 ③전진이동 ④착륙

드론브릭



• 온라인사이트에서매뉴얼과 프로그램다운로드, 

교육자료등을확인해주세요..

• 로보링크SW / Arduino 등이오픈소스로제공

됩니다.

www.RobolinkSW.com

Youtube.com/CoDrone


